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2023 中国⼈人⼯工智能成熟度模型报告



研究数据说明——研究⽅方法
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1桌⾯面研究
通过对⾏行行业公开信息进⾏行行桌⾯面

研究，资料料包括但不不限于专业

机构研究报告、技术领域书籍、

技术社区⽹网站、技术企业官⽹网

及专家公开演讲内容等。

2技术模型
通过技术专利利数量量、技术诞

⽣生时间、技术舆论指数指标，

进⾏行行技术发展阶段类型模型

设计，作为细分技术发展阶

段展现。

3专家访谈
InfoQ 研究中⼼心针对本次研究

定向邀请了了多位⼈人⼯工智能各领

域专家，对技术模型⽣生成结果

进⾏行行讨论和指导。



研究数据说明——数据来源
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u 本次研究通过收集并整理理40+⼈人⼯工智能细分技术领域的技术专利利数量量、技术诞⽣生时间、技术舆论指数作为⽣生成2023

年年中国⼈人⼯工智能成熟度模型的三⼤大核⼼心指标。

技术专利利数量量

技术专利利数据来⾃自国家知识产

权局旗下专利利检索及分析系统。

检索⽅方式为使⽤用对应技术领域

关键词，截⽌止时间2023年年8⽉月

15⽇日。
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考虑到数据可得性与统⼀一性，

技术发展时间使⽤用知⽹网论⽂文库

等学术平台进⾏行行相关技术领域

论⽂文最早收录年年份统计计算。

技术发展时间
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技术舆论指数数据来源为各家

技术媒体和开发者社区，其中

包括InfoQ中⽂文站和CSDN社区

等⽹网站，具体数据通过对应技

术领域关键词搜索涉及的⽂文章

数量量获得，指数通过加权获得。

技术舆论指数
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中国⼈人⼯工智能成熟度模型三⼤大核⼼心指标
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⼈人⼯工智能技术发展历程



⼈人⼯工智能发展历经四⼤大阶段，学习和判断能⼒力力逐渐提升
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• 1956年年，达特茅斯会议
提出⼈人⼯工智能概念

• 1957年年，感知机诞⽣生

• 机器器定理理证明、⻄西洋跳棋
程序

• 但受限于计算机算⼒力力，机
器器⽆无法完成复杂任务

• 1967年年，第⼀一例例专家系
统—DENDRAL诞⽣生

• 专家系统在医疗、化学、
地质等领域取得成功，
但应⽤用领域狭窄、知识
获取困难、推理理⽅方法单
⼀一等问题凸显

逻辑推理理

赋予计算机系统简
单逻辑推理理能⼒力力

知识推理理

计算机系统模拟⼈人
类专家知识和经验

• 1988年年，概率统计⽅方法引⼊入⼈人⼯工智能的推理理过程

• 1990年年代，神经⽹网络算法开始⽤用于商业化的⽂文字、
图像识别和语⾳音识别

• 1997年年，深蓝战胜卡斯帕罗夫

• 2006年年，深度学习概念正式提出，AWS开始探
索商⽤用算⼒力力

• 2016-2017年年，AlphaGo先后战胜李李世⽯石和柯洁

• ⼈人⼯工智能在安防、制造、互联⽹网、⾦金金融和医疗等
多领域应⽤用拓拓展，同时⼈人⼯工智能逐渐和⼤大数据、
云计算等技术深⼊入交融

⾃自主学习

计算机系统根据数据
统计原理理学习训练

机器器学习

• 开始向通⽤用⼈人⼯工
智能迈进：多模
态⼤大语⾔言模型、
⽣生成式AI的技术
突破引发⼤大家对
通⽤用⼈人⼯工智能的
想象

通⽤用⼈人⼯工智能


